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摘要：对于人工系统中涌现出的复杂功能，理解自然界中生物群体行为的内在机制至关重要。

本文对生物集群中的一个关键问题—追逃围捕问题进行了全面的综述。首先，从博弈论、控

制论与人工智能、生物启发3个不同视角对追逃围捕问题进行了回顾。然后，概述了生物系

统和人工系统中追逃围捕问题研究进展，其中捕食者的追捕行为和猎物的逃避行为被概括为

捕食者—猎物行为。之后，分别从强追捕者组vs.弱逃避者组、弱追捕者组vs.强逃避者组、

相同能力组3个角度分析追逃围捕问题在人工系统中的应用。最后，讨论了未来追逃围捕问

题面临的挑战和发展展望。本文为多智能体系统和多机器人系统在不确定动态场景下完成复

杂狩猎任务的设计提供了新的见解。 
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