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摘要：相机的几何精度不足是制约大视场红外地球敏感器精度提升的主要因素。红外地球

敏感器相机超大的视场与中心的盲区极大地限制了传统几何标定方法的准确性与可行性。

本文提出并验证了一种新型的适用于红外地球敏感器的相机标定方法。三个红外靶标被用

作控制点，而相机被安装于双轴转台上。随着转台的旋转，这些控制点将均匀地分布在整

个相机视场中。与传统的平行光管与转台配合方法相比，传统方法无法有效覆盖大视场且

需要苛刻的实验设备，而该方法更易于实施且成本较低。本文还提出了相应的三步参数估

计算法，从而不需要精确测量相机和控制点的位置。本文用10台红外地球敏感器进行了实

验，以验证标定方法的有效性。结果表明，所提出的方法是高度稳定可靠的，标定精度与

现有其他方法相比提升至少30%。 
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