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摘要：本文研究了多智能体系统如何通过实施异步脉冲控制输入实现分布式二分领导跟随

一致性。所提出的异步脉冲控制方法不要求所有多智能体的脉冲信号同时发生。多智能体

系统相邻节点之间的通信链路存在合作或竞争关系。在领导者控制输入非零的情况下，得

到了在闭环多智能体系统中实现二分异步脉冲跟踪一致性的充分条件。本文讨论了更广泛

的异步脉冲效应范围。所设计的控制器反馈部分可有效对抗脉冲扰动。给出了估计脉冲增

益边界和异步脉冲区间的简单代数条件。最后，通过数值仿真验证了理论结果的合理性。 
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