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摘要：机器人需要更强的智能以胜任家居环境中的认知任务。本文提出一种新

的云辅助家居服务机器人认知适应机制，它可以从其他机器人处学习新知识。

在该机制中，在机器人处部署一种变化检测方法以检测用户家居环境变化，并

触发认知适应过程，实现经云端从其他机器人处学习新知识。而认知适应是通

过模型融合方法将知识从云端全局模型迁移至机器人本地模型得以实现。首

先，提出3种不同模型融合方法执行认知适应过程，并给出影响模型融合方法的

两个关键因素。其次，确定最适合云端至机器人知识转移的模型融合方法及其

设置。再次，在一个变化的用户家居环境中进行案例研究，，实验结果验证了

所提方案的效率和有效性。基于实验结果，提出一种云端至机器人知识转移模

型融合的经验准则。 
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