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摘要：本文研究一类多传感器非线性奇异系统在动态事件触发策略下的抗野值分布式融合滤

波问题。采用自适应饱和函数设计滤波器可以有效减轻数据传输中测量野值的影响。为进一

步节省每个传感器节点的能耗，提高资源利用效率，利用动态事件触发策略调节数据传输频

率。对于所处理的非线性奇异系统，本文主要目的是在测量野值和动态事件触发策略影响下

构造局部抗野值滤波器，并通过求解差分方程得到滤波误差协方差矩阵的局部上界。同时，

所设计的滤波器增益可以确保该局部上界迹取值最小。此外，根据局部滤波器及其上界、逆

协方差交叉融合准则，提出可以降低数据传输频率和测量野值的影响的分布式融合滤波算法。

在均方意义下，讨论滤波误差的一致有界性并给出相应的充分条件。最后，通过仿真例子验

证算法的有效性。 
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