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题目：三元数域自适应滤波与跟踪算法 

概要：本文首次提出了一种基于三元数代数的三维过程新模型。与纯四元数模型相比，三元数模型更加紧

凑，计算量更小，同时在自适应线性滤波方面具有类似或者可比的性能。此外，三元数模型可以有

效表征卡尔曼滤波中状态转移的一般性关系，而纯四元数模型则无法对此进行表征。基于实测风力

数据和合成数据集的仿真实验验证了这一新建模方法的潜能。 
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