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摘要：多变的环境和复杂的作战任务对无人作战智能体任务群组的构建提出了新的要求。

本文旨在解决新需求下的任务群组动态构建问题。针对智能体的异构性，在不断探索任务

的情况下群体形成方法需满足能动态形成新的群组。提出一种融合了启发式规则和响应阈

值模型的群组形成策略，用于动态调整任务群组的成员以适应新的任务需求。将任务需求

与群组能力的匹配程度以及群组的组网开销作为评价团队素质的指标。选取响应阈值法和

蚁群算法作为仿真实验中的对比算法。结果表明所提方法在解决动态任务组形成问题时具

备一定优势。 
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