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摘要：设计了一个非脆弱采样数据控制方案，用于互连耦合电路系统（多智能体系统）的

渐近同步标准。该方案对所考虑的多智能体系统在时变延迟情况下作同步分析。通过构建

合适的李亚普诺夫函数，得出线性矩阵不等式成立的充分条件，确保多智能体领导者和跟

随者系统之间的同步。最后，给出两个数值案例，展示了该控制方案的有效性和所提李亚

普诺夫函数的较低保守性。 
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