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摘要：随着消费级 RGB-D 摄像机的快速发展，真实世界的室内三维场景建模和机器人应用

越来越受到重视。然而，室内三维场景建模仍具有挑战性，因室内物体结构可能具有较高复

杂性，在此情况下，消费者级传感器采集的 RGB-D 数据质量需进一步提升。近年来，在提

高消费者级传感器采集的 RGB-D 数据质量方面，有很多值得关注的研究。本文介绍了室内

场景建模方法的最新进展、室内公共数据集和库以及 RGB-D 设备的典型应用，包括室内定

位和紧急疏散。 
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