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摘要：研究了一类一般非线性无模型多智能体系统的分布式优化问题。每个智能体的动态

模型是未知的，只能获得输入和输出数据的信息。首先，通过采用无模型自适应控制方

法，将原来未知的非线性系统等效转化为动态线性化模型。然后，为保证所有智能体输出

的一致性误差收敛，提出一种基于事件触发机制的一致性控制方案。其次，引入分布式梯

度下降法，提出一种新的事件触发无模型自适应分布式优化算法。根据李亚普诺夫稳定性

理论，给出闭环系统达到一致性和最优性的充分条件。最后，通过仿真实验验证算法设计

方案的有效性。 
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