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摘要：自动驾驶汽车换道辅助是一个热门研究课题。驾驶区域场景建模是解决换道决策问题

的前提。提出一种基于动态占用网格的道路环境表示方法。该模型将车辆速度、障碍物、车

道线和交通规则等信息封装成一种空间驾驶概率的形式。这些信息被编译成哈希表，通过哈

希函数将网格图映射到一个哈希图中。利用该模型建立一个车辆行为决策成本方程，该方程

基于最小成本原则，同时考虑车辆驾驶性能、安全性和动力等影响因素，辅助驾驶员做出准

确换道决策。通过车辆测试验证了该换道辅助策略的可行性。结果表明，基于动态占用网格

概率模型的换道辅助系统可为驾驶者提供兼顾动力和安全性的换道辅助。 
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