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摘要：本文提出一种基于高效标签匹配的分布式标签多伯努利多目标跟踪方

法。传统的分布式标签多伯努利融合都是假设本地标签多目标密度之间的标签

匹配已经完成。然而，考虑到实际场景中本地标签多目标密度之间的标签空间

相互独立，因此上述假设在很多应用场景中无法保证。为解决上述问题，本文

从算术均值散度的概念出发，提出一种高效的标签匹配方法，并根据匹配结

果，进行标签多伯努利后验概率密度融合。本文所提方法与已有方法相比，在

低检测概率场景中体现出良好性能。此外，为保证融合结果的一致性与完整

性，整个融合过程被设计为以下 4 个阶段：预融合、标签确认、后验概率密度

补充和唯一性检查。在具有挑战性的非线性纯方位多目标跟踪（MTT）场景

中，验证了所提标签匹配分布式标签多伯努利滤波器融合的性能。 
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