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摘要：光电跟踪系统因其出色的工作性能，已被广泛应用于自由空间环境探测及通信等前

沿领域。外界扰动往往会很大程度影响光电跟踪系统的工作精度，随着其应用领域不断拓

宽，更复杂的工作条件也带来更复杂的工作环境和扰动情况。本文针对周期性谐波扰动和

窄带尖峰周期性扰动两类复杂的扰动情况，提出一种基于重复控制策略改进的误差扰动观

测器复合控制结构。这种结构在保证系统稳定性的同时，实现了多重频率处的周期性扰动

抑制，弥补了现有扰动抑制方法难以对复杂周期性扰动进行抑制的问题。此外，给出相关

证明，并搭建光电系统实验平台，验证了上述控制方法在不同情况下的有效性和可靠性。 
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