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摘要：本文研究状态和控制均具有多时滞的布尔控制网络可控性问题。首先，考虑控制具

有多时滞的布尔控制网络可控性问题。对于该问题，本文通过定义一个新的矩阵乘积构建

系统的可控性矩阵，基于该矩阵，得到一个系统可控的充分必要条件。其次，研究状态具

有多时滞的布尔控制网络可控性问题，提出一个状态具有多时滞的布尔控制网络可控的充

分必要条件。然后，提出一个状态和控制均具有多时滞的布尔控制网络可控性矩阵，利用

该矩阵，提供一个简洁的可控性条件。最后，给出2个例子说明得到的理论结果。 
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