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摘要：在内窥镜临床检查中，病灶尺寸精确估计对诊断具有非常重要的意义。本文提出一

种基于深度学习的双目内窥镜三维测量方法，可以克服传统双目匹配算法在弱纹理区域鲁

棒性较差的缺点。利用三维扫描仪获得的目标三维数据和三维渲染软件仿真的双目相机创

建虚拟双目图像数据集，用于训练视差预测模型进行三维测量。实验结果表明，所提方法

相比传统双目匹配算法在视差准确度和视差图生成速度上分别提高48.9%和90.5%，能够提

供更加准确、可靠的病灶尺寸信息，提高内窥镜诊断效率。 
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