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摘要：由于水听器的布置成本高且水下声音传播模型复杂，在浅海环境中进行低频声源目

标位置估计较为困难。提出一种基于数据驱动的压缩循环神经网络 （compressed recurrent 
neural network, C-RNN）模型。该模型首先将矢量水听器接收到的声源信号压缩为动态声

强信号，然后将声源位置进行GeoHash编码用于该模型的先验训练，最后使用训练好的模

型进行浅海低频声源目标的位置估计。与传统数学模型相比，所提C-RNN模型能在复杂声

场环境和地形条件下以低参数工况实时估计声源位置。实验结果表明，该模型对浅海环境

中低频声源目标位置的平均定位精度为56米。 
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