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摘要：作为一门交叉学科，传统的认知科学主要采用实验、归纳、建模和验证的研究范

式。对于包含大量用户异质行为和动态特性的社会物理信息系统，此种建模方法有时并不

适用。为减少复杂人机系统中的人–机决策冲突，提出采用智能技术与系统来考察认知活

动和认知功能的建模范式——平行认知。该范式分为三个阶段：基于人工认知系统的描述

认知、基于计算思维实验的预测认知以及基于行为交互引导的引导性认知。在此基础上，

进一步提出由心理模型和用户行为数据混合驱动的学习方法，自适应地学习人类个体的认

知决策知识，从而使得三个阶段能够持续在线迭代。在交通行为引导和视觉推理场景下的

初步实验表明，平行认知学习对于人类的行为引导是可行且有效的，有利于提升复杂工程

系统和复杂社会系统中的人机协同程度。 
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