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摘要：作为强化学习领域最基本的主题之一，样本效率对于深度强化学习算法的部署至关重

要。与现有大多数从不同类型的后验分布中对动作进行采样的探索方法不同，我们专注于策

略的采样过程，提出一种有效的选择性采样方法，通过对环境的内部层次结构建模来提高样

本效率。具体来说，首先在策略采样过程中使用聚类方法生成动作候选集，随后引入一个用

于对内部层次结构建模的聚类缓冲区，它由同轨数据、异轨数据以及专家数据组成，用于评

估探索阶段动作候选集中不同类别动作的价值。通过这种方式，我们的方法能够更多地利用

专家示教数据中的监督信息。在6种不同的连续运动环境中进行了实验，结果表明选择性采

样方法具有卓越的强化学习性能和更快的收敛速度。特别地，在LGSVL任务中，该方法可

以 减 少 46.7% 的 收 敛 步 数 和 28.5% 的 收 敛 时 间 。 代 码 已 开 源 ， 见

https://github.com/Shihwin/SelectiveSampling。 
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