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摘要：多智能体强化学习长期以来一直是机器学习和控制领域的重要研究课题。最近在

（单智能体）深度强化学习领域的进展重新唤醒了对多智能体强化学习的研究兴趣，尤其

在理论分析方面。本文回顾这个大课题中的一个子领域：带有网络智能体的去中心化多智

能体强化学习。在这一场景中，多个智能体在一个共同的环境中进行序贯决策，无需中心

控制器的协调，且智能体被允许和它们在通信网络上的邻居交换信息。这样的一个模型在

很多方向都有相关应用，包括机器人控制、无人车控制、移动传感器网络控制、智能电

网，等等。本综述旨在覆盖和整理我们和其他科研人员在这一方向的相关工作。我们希望

该综述能够激发更多研究热情，投入到这个激动人心却又充满挑战的领域。 
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