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摘要：本文主要研究人群运动的多相流特性。稳定性是人群的一个重要预警因素。为评价新

到达行人的行为和人群的稳定性，建立一种基于目的性的运动结构分析模型，用于描述行人

追求自身目标的连续性。使用目标驱动分析方法，用自驱动粒子表示人群。这些自驱动粒子

是人体图像的可跟踪特征点。然后，利用轨迹计算这些自驱动粒子的目的性，并选择高目的

性轨迹估计公共目的地和人群内在结构。最后，利用这些公共目的地和人群结构评估新到达

行人的行为和人群稳定性。研究表明，目的性参数是一个适于描述中等密度人群的描述符，

提出的目标驱动分析方法能够描述复杂人群运动行为。使用合成和真实的人类以及动物群体

数据与视频，验证了所提方法的有效性。 
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