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题目：基于面向任务的协同特征向量的联盟形成算法 

概要：联盟形成是多智能体系统中一个重要的协同问题，对智能体的协同能力进行适当的描述是处理这个

问题的一个基本且必要的前提。这篇文章对智能体的协同能力进行了建模，该模型由五个影响因素

构成。同时，对任务需求向量进行了描述。提了一种随机机制以减少联盟形成过程中的过度竞争。

此外，为了减少任务需求和实际任务需求之间的差距，提出了一种人工智能方法，该方法可以提高

多智能体对人类指令的认知。实验结果显示了该模型及分布式人工智能方法的有效性。 
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