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摘要：本文研究输入时滞分数阶（0<α<1）奇异系统的观测器控制问题。基于史密斯预测

器和逼近误差，有输入时滞的系统近似等价于无输入时滞的系统。进一步地，基于线性矩

阵不等式方法，提出基于观测器控制的充要条件。该条件由于包含等式约束，因此是非严

格线性矩阵不等式条件，在使用工具箱求解时会遇到一些麻烦。因此，本文改进了基于严

格线性矩阵不等式的条件。最后，通过数值算例和直流电机实例说明了基于严格线性矩阵

不等式的条件的有效性。 
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